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УДК 378.14.015.62 

СУБ’ЄКТИВНИЙ ПОГЛЯД НА СУЧАСНІ ВИКЛИКИ І ЗАГРОЗИ  

В УКРАЇНСЬКІЙ ОСВІТІ  
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технологій, вул. Лазаряна, 2, Дніпро, Україна, 49010, ел. пошта коsolapof@i.ua, ORCID – 0000-

0001-8878-568X  

Анотація: У статті розглянуто особливості цифровізації навчального процесу в 

університеті, що впливають на реалізацію Стратегії розвитку вищої освіти в Україні.  Автор 

відзначає низку помилок у впровадженні інформаційних технологій в навчальному процесі, з 

якими стикалися ще на початку 90-х років на перших етапах комп'ютеризації та інтернетизації.  

Це порушення принципів проектування та впровадження нових програм і систем, правил 

користування електронною поштою та інші нераціональні підходи.  Автор намагався 

застерегти своїх молодих колег від повторного наступання на ті самі «граблі». 

Ключові слова: цифровізація освіти, ризики новацій, "відомі граблі" 
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вул. Лазаряна, 2, Дніпро, Україна, 49010, ел. пошта vn7anisimov@ukr.net, ORCID 0000-0001-

5205-9301 

Анотація. Запропоновано підхід до створення систем керування виконавчими 

механізмами, в основі якого лежить взаємодія не лише з самим виконавчим механізмом, а і з 

його моделлю. Даний підхід надає такі переваги, як абстрагування від деталей, точність, 

віддаленість. Розроблено експериментальний прототип такої системи на базі маніпулятора. 

Для моделювання використано середовище Unity. 

Ключові слова: маніпулятор, модель, керування, виконавчий механізм. 

Вступ. Без цифровізації сьогодні неможливо уявити рух у бік Індустрії 4.0 та Сталого 

розвитку. Даний мегатренд сигналізує про майбутні тектонічні зміни в області технологій і 

реального виробництва, оскільки люди і машини будуть працювати у щільній взаємодії один 

з одним. Машини і устрії будуть мати можливість спілкуватись між собою, поправляти одні 

одних, самостійно себе ремонтувати та ін. Тому створення дистанційних систем керування в 

машинобудуванні на базі робототехнічних систем з можливістю спостереження та корекції 

роботи у реальному часі є актуальною проблемою і має велике практичне значення. 

Як приклад, продемонструємо роботу віддаленого маніпулятора, що керується 

людиною-оператором. Для надання операторові актуальної інформації щодо маніпулятора 

традиційно може використовуватись відео-камера, що передає зображення від маніпулятора 

до оператора у реальному часі [1]. Фактично, це дозволяє операторові наблизити відчуття від 

керування до відчуттів, що виникають при використанні власної кінцівки. Це значно збільшує 

інтуїтивну складову процесу керування, що, у свою чергу, пришвидшує навчання роботі з 

маніпулятором та покращує якість керування. 

Результати та їх обговорення. Сучасні технології можуть дозволити вивести якість 

взаємодії між зовнішнім оператором та виконавчою системою на новий рівень, наприклад, за 

рахунок моделювання роботи виконавчого пристрою у реальному часі та надання цієї 

додаткової інформації оператору. Така інформація може доповнювати те, що оператор бачить 

на камері, надаючи більш точну інформацію про положення, показуючи розміри, відстані чи 

підсвічуючи необхідні елементи. Такий підхід має наступні переваги: 

- абстрагування від деталей – можна надавати оператору ту інформацію, яка є актуальною 

на даний момент та приховувати іншу, зайву інформацію; 

- точність – за рахунок того, що уся обробка виконується в межах цифрових пристроїв, 

точність наданої інформації є високою; 

- віддаленість – оператор та виконавчий пристрій можуть знаходитись у будь-яких точках 

земної кулі. 

Загальна схема керування виконавчим пристроєм наведена на рисунку 1. 
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Рисунок 1 – Загальна схема керування виконавчим пристроєм 

Розроблено експериментальний зразок за запропонованою схемою, який розглянутий 

далі. 

Для зручного керування периферійними приладами (як то – зчитування даних з 

датчиків, керування моторами, зміна температури, тощо) використано систему SCADA. 

Додатково розроблено графічний інтерфейс керування. Запропоновано інтерфейс керування 

розробити на платформі Unity, яка останнім часом все ширше застосовується не лише для 

розробки ігор, а й для утворення інтерактивного інтерфейсу різних додатків [2].  

Інтерфейс керування виконавчим механізмом наведено на рисунку 2. 

 

 

Рисунок 2 – Інтерфейс керування виконавчим механізмом 

 

У подальшому зʼявилась необхідність розробити модель виконавчого механізму. 

Було створено новий 2D проект Unity а в ньому ‒ модель маніпулятора. Це дозволило 

успішно керувати реальним маніпулятором. Приклад побудови моделі маніпулятора в Unity 

наведена на рисунку 3. 
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Рисунок 3 – Модель маніпулятора, яка розроблена в Unity 

 

Після побудови моделі було виготовлено безпосередньо сам маніпулятор, загальний 

вигляд якого наведено на рисунку . 

 

Рисунок 4 – Маніпулятор: 

1 – мікроконтролер; 

2 – сервопривід обертального руху; 

3 – сервопривід захоплювача; 

4 – захоплювач; 

5 – основа. 

Для активного керування розробленими обʼєктами створена відповідна програма 

мовою С#. Команди, які формуються даною програмою надсилаються і на модель і на 

реальний маніпулятор. Це візуалізовано на рисунку 5. 



ISBN 978-617-8245-99-3               II Міжнародна науково-практична конференція «Логістика і транспортна безпека:  
                                                           Проблеми та перспективи розвитку в контексті аналізу сучасних викликів і загроз» 

26 

 

Рисунок 5 – Схема керування моделлю та реальним маніпулятором 

Даний підхід є обʼєктно-орієнтованим та демонструє можливості віртуалізації у 

процесах керування виконавчими механізмами. Слід зазначити, що замість взятого в якості 

виконавчого механізму маніпулятора може бути будь-яка інша система, що підлягає 

керуванню, будь-то медичне хірургічне обладнання, верстат з числовим програмним 

керуванням або система паркінгу. 

Запропонована інформаційна система може бути використана, наприклад, у 

машинобудуванні для організації транспортувальних або точних складальних операцій, у 

технологічних процесах отримання полімерних композиційних матеріалів із заданим 

комплексом властивостей  та у інших галузях промисловості. 
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Abstract: An approach to the creation of executive mechanism control systems is proposed, 

which is based on interaction not only with the executive mechanism itself, but also with its model. 

This approach provides such advantages as abstraction from details, accuracy, remoteness. An 

experimental prototype of such a manipulator-based system has been developed. The Unity 

environment was used for modeling. 

Keywords: manipulator, model, control, executive mechanism. 
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РАДІОЗВ'ЯЗКУ 
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Анотація. Основною метою дослідження є розробка сучасної системи радіозв’язку, яка 

передбачає розгортання багаторівневої (наземної, повітряної, космічної) структури і 

створення єдиного інформаційного простору для Збройних сил України, підрозділів 

Держспецтрансслужби та інших учасників бойових дій на основі вивченні досвіду та нових 

підходів до створення військових систем зв'язку в США та NATO з урахуванням особливостей 

сучасних бойових дій, вимог до управління військами, розвитку бездротових 

телекомунікаційних технологій. Для досягнення цієї мети в роботі запропоновано створення 

чотирирівневої системи зв’язку, яка включає в себе радіомережі низового рівня управління, 

мережу мобільних базових станцій, повітряну та супутникову мережу. Перевагами 

використання таких радіомереж для підрозділів Держспецтрансслужби будуть збільшення 

дальності зв'язку, підвищення захищеності радіомережі та її надійності, зменшення 

потужності радіостанцій. 

Ключові слова: військовий радіозв’язок, самоорганізовані радіомережі, багаторівнева 

система зв’язку, надійність радіомереж, стійкість до засобів радіоелектронної боротьби. 
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